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Esta norma establece los requisitos de seguridad para los sis=-
temas de mando de los mecanismos, que se observardn durante
la proyeccifn, fabricacifn y reparacidn de las grdas,

La presente norma no establece los requisitos a los sistemas
de mando hidriulicos y neumdticos.

1. Generalidades

1.1 Esta norma es concordante con la norma ST CAME 5310-85
"Sistema de Protcceidén ¢ lligiene del Trabajo. Gras. Re=
quisitos para los sistemas de mando™.

1.2 Esta norma cumplird con lo establecido on la NC 19-02-26:83
"SNPHT. Grdas. Requisitos generales de seqguridad”.

1.3 Los drganos y elementos Jde los sistemas de mando, serfn
diseflados para garantizar una explotacién segura, cumpli-
mentdndose las mspecificaciones establecidas por el fa-
bricante en la documnent acidin tfenieca de la geiin.,

I.a resistencia do los clementos del sistema do mando se
determinari por nedio del edleulo, o por los resultados
de 1los ensayos, scglin Ila NC 91-31:83 "Equipos de manipu=
Yacidn de las cargas. GrGns. Métodos de Control™, En los
cdleulos tambidn se tendrin en cuenta las cargas que sur-
gen durante los onsayos de las grdas.

La documentacidn téenica de la grda cumplirid con lo es-
tablecido en la NC 91-29:83 "Equipos de manipulacifin Jdo
las cargas. Grias. Formulario té&cnico”™. Ademis s« sefa-
lardn los aspectos siguientesd

al La vida Gtil promedioc de los clementos del sistema,
81 fésta es menor gque la de la grda como tal

b} Las magnitudes del desgastc pocrmisible de los elemen-
tos fundamentales del sistema.

1.4 Los sistemas de mando de la grda serdn disefiados para ga-
rantizar que los dispositivos de los elementos regulado-
res accionen de forma segura y f8cil, ssf como que se pue-
dan sustituir, producto de su desgaste © rotura.
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1.6

1.7

1.9

En los sistemas de mando de los mecanismos de izaje y en
los de variacidn del radio de izaje con accionamiento me-
cdnico, el descenso de la carga serd realizado por medio
de la ayuda de un motor o un dispositivo adicional que
sustituya a éste, :

El Srganc de mando del dispositiveo adicional seri cons-
truido de forma tal gque se excluya la posibilidad de su
conexidn o jantaria.

En ningfin car: se permitird el descenso libre de la carga
bajo la accifin de su propia masa,

Log elomentos: de los sistemas de mando, destinados a va-
riar la velocidad de movimiento de los mecanismos de la
griz, 455 fabricados de forma que eviten gue al cambiar-
se de una voiocidad a otra, descienda la carga, el Srgano
de agarre el aguilén y tampoco pueda desplazarse invo-
luntaviam:nte la grGa o el carro de carga,

Este voquisito no se refiere a los elementos de los meca-
n:smos de traslacidn de las grias autopropulsadas. En e&s5-
tos clementos se evitard gque ocurra una conexidn, desco-
nexidn o cambio de velocidad de forma involuntaria.

Cuande los elementos de los sistemas de mando se utilizan
para un cambio automitico gradual programado de las velo-
cidades, el cual se ejecuta s8lo en determinadas condicio-
nes, se protegerdn contra su conexifin involuntaria.

Los sistemas de mando de los mecanismos a los cuales pue-
den ser acoplados diferentes motores de transmisién, se
disenaran de forma que:

a) A cada mocanismo so conecten al mismo tiempo sblo
motores de un mismo tipo

b) Al conectarse los motores, no descienda la carga o el
aguilén, ni se mueva involuntariamente la gria o el
carro de carga

¢} El dispositivo para acoplar los motores est& protegi-
do contra un accionamiento involuntario.

Al interrumpirse el suministro de energfa a la grida o a su
sistema de mando principal, todos los mecanismos en fun-
¢ionamiento se detendrdn por si solos, incluso si sus
6rganos de mando no se encuentran en la posicidn neutra.

Este requisito no se refiere a los sistemas de los meca-
nismos de traslacifn de las grias autopropulsadas.

Al interrumpirse el suministro de energfia, se garantizara
gque la carga pueda ser descendida por medio de dispositi-
vos meclnicos. '

En el caso de las grias de aguilén, se preverf que é&ste
sea situado en la posicidn en gue la grila se encuentre
segura contra la accidn del viento.



1.10 Al restablecerse el suministro de energfa a la grda, seri
excluida la posibilidad de gue se pongan en marcha por
sf solos los mecanismos de Esta, independientemente del
tipo de sistema de mando gque los accione.

S6lo serd posible continuar el trabajo con la grda, des-
pués de colocar los Grganos de mandeo en posicifn neutra.

1.11 La velocidad de traslacidn de las grfias manejadas desde
el nivel del piso, junto a las cuales se desplaza el per-
sonal que las opera, no sobrepasari de 0,8 m/s,

1.12 Las grfias con accionamiento manual serfn fabricadas de
forma tal que el esfuerzo que apligue un hombre no exce-
da de 200 N,

1.13 En los sistemas de mando de las grfias con accionamiento
manual por cadena, la parte inferior de la misma se en-
contrard a no menos de 0,5 m ¥ a no mis de 0,8 m sobre
el nivel del pisoc, desde donde se opera la gria.

2. Requisitos para el diseno de los elementos de los sistemas
de mando

2.1 Los elementos de los sistemas de mando se disefiarin o ins-
talarin, de forma gue se garantice un trabajo correcto y
coordinado de €stos y no se originen deformaciones resi-
duales a consecuencia de las cargas gque surgen durante el
funcionamiento de la grda.

Para el cdlculo de los elementos de los sistemas de mando,
se tendrdn en cuenta las cargas gue surgen debido a las
desviaciones permisibles de dichos elementos.

2.2 Para efectuar con seguridad la reparacidn ¢ el mantenimien-
to de los elementos de los sistemas de mando, gue pueden
ser manipulados solamente con medios auxiliares, se preve-
rin las correspondientes soluciones de disefio, como por
ejemplo, lugares de eslingado, medios de izaje instalados
en la propia grda y otros.

2.3 En los mecanismos de izaje y de variacién del radic de
izaqje, asf{ como en los mecanismos de traslacidn de las
grfias y de sus carros de carga por vias inclinadas, des-
tinados a transportar metal fundido o escorias, sustancias
tbxicas o explosivas y otras cargas peligrosas, no se uti-
lizarén embragues de fricci®n, ni de mordazas de conexidén

2.4 Los embragues de friccifn, especialmente sus guarniciones
de friccidn, serfn calculados y disefados de forma tal gue
durante el tiempo gue dure el deslizamicnto del embrague,
el momento de frenado se mantenga en conformidad con lo
establecido en la NC 19-02-35:84 "SNPHT. Grias. Frencs.
Requisitos de Seguridad”,

2.5 Los embragues gue transmitan un momento de torsién varia-
ble estarfn provistos de un indicador que permita al ope-
rador establecer el momento de torsifin necesario,



2.6 Los motores gue ponen en movimiento los mecanismos de la
griia, tendrdn parimetros que garanticen un trabajo con-
junto de todos los sistemas de mando empleados y gque de-
finen las caracterfisticas de trabajo de la grfia.

2.7 En los reductores cerrados, de ruedas dentadas o pincues,
se preverd Jla posibilidad de controlar el nivel del lu-

bricante, Estos serin hermetizados de manera gue no exis-
tan escapes de lubricantes.

COMPLEMENTO

NC 19-02-26:23 SNPHT., Grdas. Requisitos generales de seguri-
dad

NC 19-02-35:84 SNPHT. Gr(as. Frenos. Requisitos de seguridad

NC 91-29:82 Equipos de manipulacién de las cargas. Grias,
Formulario té&cnico

NC 91-31:83 Equipos de manipulacifin de las cargas. Grias.
Métodos de control.

Norma internacional concordante:

ST CAME 5310:85 Sistema de Proteccifin e Higicne del Trabajo.
Gr{las. Reguisitos para los sistemas de mando,





