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HEFLAULIC A T 4 B Requisitos de seguridad para la manipulaclbn
e adores

Occupatlonal Hyglene and Eafety QCET, Hparm. Tpedono @ coadlaclouTh
Standards System. Cranes. Safety SatETyAAE ioRTedne job
Requirements for Fiandling of

Containers

E sta rnor ma establece los reculsitos de seguridad pers las grlias que son
utilizades en la manlpul acifr de contenedores de la serie | para uso gene-
ral, seqlin 1o establecldo en la MC 91=13:83 "Carga Unltaria, Contensdo~
res, ParBmetros principales de la serfe 1 para uso generalfl,

1. Geaneralidadas

1.1 Las grlias que se utllicen para el trasiado de contenedores cumrplirin
aderrfic con las rormas de Thenlca de Sequridad v del Sistern:a de Mor-
mas de Frotecclbn e Higlerne del Trabejo,

1.2 Esta norma es concordante con 1a ST CAME 1722-79 Técnlca de Se-
quridad, Grlas de Carge. Grlas para contenedere:.,

2 EEEHIEIIEE e 5E|gur"|gar:l

2.1 ta Instalecibn de grlias paras la manipulacibn de cortenedores (en lo
sucesivo grlas) en Breas donde circulen ferrocarriles, se reallzars
con la aprobacibn de la entidad que explota los mlsmos,

2.2 L a dasviaciBr permisible del centro de oravedad del contenedor ro
pocr§ provecar una sobrecarga del Brgano de agarre de ia grha,

Mo se permite una desviacibn del centro de cravedad del contenedor su-
perior a 1/10, con relacibn al centro geonmétrico del contendor deter-
minadoe por fas dimensiones mf«imes de €ste en sus seccliénes transver=
sal v bongitudinal,.

2.3 Los limitadores de carge er las grlias descorectarén simultneamente
todos Jos mecanismos de {rar cuando se excada |a capacidad estable-
cida para ellas, '

2,4 En las grlias pbrtlcos de gran puente (de caballete) con dos carros de
carga Impulsados independientements uno del otro la inclinacibn lateral

del cabie con respecto 2 la frnea de enrclliado no podré ser superlt_:.-r ala
la retacibn de 1:15,

Se prevert |a existencla de controles comunes & Indepandientes de |os
mecanismos de trastacibn de los carros.

2.5 En las grlias con brganos de agarre giratorlos, que manipulan conte=
nedores, en gue existe |2 posibllidad de chogue con |a estructura de
las mismas, los mecanismoes de trasiacifn y de giro estar$n equipados
con un sistema de bloqueo que evite el referido choque.
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2,6

2,7

2. B

2.9

Las grlias con varios mecanlsmos de lzar independientes sntre sf,
para el traslado conjunto de un contenedor, serfn controlados por

medie de mando finleo cperado en un rismo puesto de control u opera-
ci&h-

Cuando en las referidas grfes no exista un mando Dinico de los meca-
nismos de izar, exictir® un dispositive que equitibre o compense los
cables. '

Fara el tras|ado de cortenedores inclinades con relacibn a los planos
horizontal y vertical es necesarlo garantizar el equilibrio por medio
de giros del brgano de agarre hasta 8,72 x 10-2 rad (50) v 6,98 x
10=2 rad {40) respectivamente.

En el empleo de grlas flotantes se ngarantlzarh el equilibrio por medio
de giros del Sraano de agarre de hasta 5,4 x 10 =2 rad (30) para el
traslade de contenedores que estén inclirados con relaclbn al plane
horlzontal,

Fara contenedores Inctinedos con relacibn a los planos horizomal

y vertical el equilibrie se garantizar$ por medio de |a estiba de fasire
hasta 4,36 x 1072 rad {2030') o una escora hasta 6, 98 x 10=2 rad

[49),

La operacibn con grlias flotantes es factible sl ademhs de cumplirse

con |os requisitos de esta norma existe el certificado de naveganili-

.dad de ia mlsma y el estado del mar permita su cperacibn,

LA Al 7
En las grlias de aguilbn ei contral del movimlerto del mismo se reali-
zar8 desde un puesio de operaciBn v control en ] que pueda observor-
se e| agulthn en todas las poslclones que adopte.

Fara |Tmitar &) movimlento del aguilbn en su posicl®n superlor se co=
locarhn dos |Imhtadores, uno detrhs det otro, que funclonen Trdepen—
dientes, el primero como (imlt ador final de trabajo v e! segundo como
limitador final de seguridad,

2.10 El ascensc o descenso cel aguilbn sblo puade ser posible cuando el

2. 11

carra de carga esth en las posiclones establecidas en el manual o
Instrucelones de operaci®n del fabrlcente., Para estas operaclopes
nnﬁsa podrfin conactar los demBs mecanlsmos de transmisibn de |a
P lice

El traslado del carro de carga por la vlia estarf limhtade por medio
de topes extremos v un jimitador de recorrido en la direccifn jongi-
t udinal del aguiltn,

Cuando el aguilbn |leoue a su posicibn ifmite superifor serf bloaues—
do autombticamente, Dicho bloquro sbio puede ser ellminado cuando
el agullbn cuelgue del cable el mecanismo de variaclbn del radio de
fzale. El bloqueo renttzado tiene gque reflejarse mediante sePdales lu—
mfnicas ¢ senoras en el puesto de o, cractbn, para su control.

El &rgano de agarre {("Spreader') nara el conteredor estark equipado
con un siatora de blogus.o que avile:



= E! acclonamiento de! sistema de blogqueo antes de que se ajuste co-
rrectamente ¢l Brgane de agarre sobre el contenedor

= El ascenso del comtenedor antes de que |os dispositivos de agarre
se encuentren ajustados en su posicibn final

- La desconexibn de los bloqueos al Tzar, transportar o descender
el contenedor .

E ! brgeano de agarre del contenedor estarh equipado con dispositivos
de aviso ¢ Indlcadores que garanticen la sefallzacibn en la cabina

de mando sobre |a correcta colocacibn v ajuste de dicho brgana, asf
como si se encuentra bloqueado o no,

Ei control del bloqueo, después de colocar el Hirgano de agarre ai
contenedor, tiene gque realizarse, de forma manual o de forma auto-
mbtica.

En los casos de brganos de agarre con bloqueos manuales o que sSon
accionados por el peso muerto, no es necesario el aviso o indicacibn
en la cabina de mando,

COMPLEMENTO

M orma internacional concordante;

CAME ST 1722-79 TEenica de seguridad. Grflias de carga. Grllas para
contenedores

MNgrma astatal de referencia:

MNC D1=13:683 Carga unitaria, Contenedores, ParSmetros principales de
serie 1 para uso general

5 eSta = as]

NC 91=34:84  Equipos de manipulacibn de las cargas, Grfias, Clastflea=
clbn de los mecsnismos segln el régimen de trabsajo

MNC 91=35:84 £ quipos de manipulaci®n de las cargas, Grlias. Thrmlnos
y definlciomes,





